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MOTYWACJA

=> Ponad 1.2 mln 0sob ginie rocznie na swiecie
w wypadkach drogowych, a ponad 20 mln

rocznie zostaje rannych.

=> Zarzadzanie ruchem w sytuacji wypadku

| tworzenia korytarza zycia jest wyzwaniem

=> Pojazdy autonomiczne i komunikujace sie

twinkl.com

moga umozliwic lepsze zarzadzanie ruchem

w sytuacjach kryzysowych
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MODEL RUCHU
| STYMULATOR
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=> Opracowalismy matematyczny model oraz program do
symulacji ruchu z udziatem pojazdow autonomicznych i

komunikujgcych sie na prostym odcinku

=> Jest on w stanie przeprowadzac symulacje tworzenia

korytarza zycia oraz omijania miejsc wypadku

=> Program oblicza kilka parametrow ruchu (np. srednia
predkosc, liczba gwattownych zahamowan, liczba zmian
pasa ruchu), dzieki czemu mozna porownywac rozne

ustawienia i badac wptyw pojazdow autonomicznych



WYNIKI EKSPERYMENTOW

Przeprowadzone zostaty eksperymenty z roznymi konfiguracjami modelu

ruchu (model symetryczny / asymetryczny, rozne lokalizacje miejsc wypadku

itp) dla roznych wartosci Market Penetration Rate pojazdow autonomicznych.
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PRZYSZLE BADANIA
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—> Planujemy przeprowadzic kolejne eksperymenty na

rozbudowanych sieciach drogowych (np. skrzyzowania.

—> Chcielibysmy nawigzac wspotprace z firmami
tworzgcymi pojazdy autonomiczne i komunikujace sie,
aby opracowac doktadniejsze modele ruchu, ale
rowniez potencjalnie pomoc w opracowaniu lepszych

algorytmow jazdy.

—> Zapraszamy do wspotpracy | wsparcia projektul
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Dziekujemy za uwage!



